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Description 

[0001] La presente invention a trait k un dispositif de 
pincement, tel que, notamment, une pince h blopsle, 
c'est-d-dire une pince ayant deux mors susceptibles de 
s'6carter, de se rapprocher et, iors du rapprochement, 
de couper ou detacher un echantillon corporel qui se 
trouve pris entre ies deux mors de la pince et qui peut 
ensuite etre recupere a I'exterieur de I'organisme. 
[0002] L'invention s'dtend Dependant ^gaiement k 
d'autres appareils utllisables en m^decine ou en chirur- 
gie. tei que, par exemple, ies appareils de pin^age sans 
effet de coupe, par exempie pour assurer un effet de 
ciampage, ou des ecarteurs, ou encore des ciseaux k 
usage chirurgical, ou tout autre apparel! de ce genre 
possedant deux 6t6ments, dont i'un. au moins, est ca- 
pable de s'^carter et de se rapprocher de i'autre. 
[0003] De fagon typique, ies pinces k biopsie actuel- 
lement connues component deux mors susceptibles de 
s*dcarter ou de se rapprocher, articuISs k rextr6mlt6 
d'un tube ou d'une gaine rigide ou souple aliong^, d I'in- 
terieur de taquelle peut couilsser un cdble muni, k son 
autre extremite, de moyens de manoeuvre par I'opera- 
teur. Ces disposltlfs comportent des biellettes articul^es 
destinies a assurer une amplification de mouvement 
entre le moyen de commande constitu6 par ie cSble et 
Ies mors proprement dits. 

[0004] Ces pinces sont m6caniquennent complexes et 
comportent au moins une dizaine de pieces. Elles sont 
done coOteuses, difTiclles k monter et sujettes k i'usure 
et aux pannes. Elles entratnent, au niveau de la liaison 
avec le cdble, des effets de torsion induisant une fatigue 
du cdble pouvant provoquer sa rupture. D'autres pieces, 
dgalement, peuvent §tre soumlses k des contralntes 
exag6r6es, de sorte quefinalement, ces pinces pr^en- 
tent un grand nombre d*rnconventents. 
[0005] Par aiileurs, la presence des biellettes, dont 
une extremite d'articulation s'etend suivant t'axe de la 
pince rend mal aise Tajout d'un outil auxiliaire tel qu'un 
harpon s'etendant suivant Taxe de la pince. De plus, il 
est extn&mement difficile de coordonner le mouvement 
de ddplacement du harpon avec celui de I'ouverture des 
mors de la pince. 

[0006] La presente invention se propose de rem^dler 
a ces inconvenients et de foumir un appareii de pince- 
ment, notamment une pince k biopsie, de conception 
extrSmement simple, avec un nombre tr^ iimitd de pie- 
ces, supprimant tout effort excessif susceptible de con- 
duire k une usure des pitees, et pemiettant d'obtenir, 
d'une fagon simple, des mouvements complexes, si on 
le desire, tout en gardant une tres grande precision des 
mouvements des mors et permettant de plus la mise en 
oeuvre aisee d'un outll auxiliaire suivant Taxe de la pin- 
ce. 

[0007] L'invention a pour objet un appareii de pince- 
ment tel que ddfini dans la revendication 1 . 
[0008] Suivant des modes particuliers de realisation : 



ledit 616ment transversal comporte une inten-uption 
formant ledit passage et ledit element transversal 
est forme par deux demi-plges coaxiaies port^es 
par l*extremlt6 de la gaine ; 
5 - ledit element transversal comporte un pergage for- 
mant ledit passage, lequel pen^ge s'6tend sensi- 
blement perpendiculairement k I'axe de rei^ment 
transversal ; 

- ledit element transversal comporte deux protub^- 
10 ranees qui sont venues de matl^re avec ladite gaine 

et font saillie depuis la surface Inteme de rextr^mite 
de la gaine ; 

- chaque protuberance deilmtte une rampe dont la 
normale est orientee vers Textremite de la gaine, 

IS chaque rampe etant prolongee par un epaulement 
pour le glissement de ladite surface inteme dudit 

bras ; 

II comporte un outll auxiliaire passant au travers du 
passage de reiement transversal : 
20 - ladite t&te est prolongee suivant I'axe A-A de la gai- 
ne par ledit outil auxillaire qui est solldaire de celle- 
ci, lequel outil est re9U mobile en translation dans 
ledit passage de reiement transversal Iors du de- 
placement de reiement de manoeuvre dans la 
gaine ; 

ledit outil auxiliaire est une tige rigide effiiee k son 
extremite et fomnant un harpon ; 
la tige est vissee dans un trou taraude de ladite 

tete; 

ladite cavite creuse concave est sensiblement 
spherique et ladite tdte est une rotule ; 
ladite cavite creuse concave est au moins partial le- 
ment en forme de canal et ladite i&te est sensible- 
ment cylindrique ; 
35 - lesdites mdcholres comportent exterleurement des 
reliefs adaptes pour ta saisie d'un objet creux lors- 
que lesdites mSchoires sont ecartees dans ledit ob- 
jet creux ; 

- lesdits mors sont isoies eiectriquement de ladite 
40 surface exterieure de la gaine et tesdits mors com- 
portent des moyens de connexion k une source de 
potentiei ; 

les deux mors sont Isoies eiectriquement Tun de 
rautre et comportent des moyens de liaison k des 
45 sources de potentiels differents ; et 

ladite tete et ladite cavite creuse concave sont 
spheriques et ferment une rotule pour I'articulation 
des mors. 

50 [0009] De preference. I'extremlte de la gaine, notam- 
ment lorsque la gaine est souple, est formee d'un ele- 
ment rigide fixe sur une extremjte de la gaine propre- 
: ment dite par une extremite et dont Tautre extremite, II- 
bre, de i'eiement rigide porte reiement transversal ou 

55 pige, de preference au niveau de deux prolongements 
en fomne de creneaux de fa^on que I'axe geometrique 
de la pige soit situe au voisinage du niveau des fonds 
des creneaux. 
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[0010] De preference, iadite surface interne de I'ex- 
tr^ite de la gaine. ou de son Element d'extrdmit6 rigi- 
de, est plane et les surfaces Interne et exteme du ou 
des bras etant alors des surfaces planes ou geom^tri- 
quement cylindriques avec una generatrice paralldle ^ 
Iadite surface interne de Cextremite de ia gaine et 6 la 
pige, la surface exteme du renftement du bras 6tant 
dgalement cyllndrlque. 

[001 1 ] Avantageusement, la section de rextremit6 de 
la gaine ou de son Element d*extr6mit6 rigide, d^limlte 
Int^rieurement un rectangle, notamment uncarr6, Iadite 
surface Interne de i'extremite de la gaine, ou de son 61^ 
ment d'extr^mft^ rigide, 6tant engendr^e par un cdt6 du 
rectangle. 

[0012] On peut ainsi, grace a I'invention donner k la 
surface interne du bras de mors, un profil recliligne, ou 
au contraire variable, se rapprochant progressivement 
de i'axe de la gaine au fur et a mesure que Ton s'enfonce 
dans la gaine, ce qui pemiet de donner au mouvement 
d'ecartement du mors une cin^atique correspondant 
a la forme de la rampe ainsi realisee. La face externe 
dudit bras est alors conformee, en se rapprochant dga- 
lement de t'axe, de preference de fa^on dconstamment 
glisser sur i'extremite de la surface interne de la gaine 
et ^fter ainsi un debattement libre du bras entre Iadite 
pige et la surface inteme de la gaine. 
[0013] Le mors pr^sente, au-deld du bras, la partie 
formant la machoire proprement dite, qui peut etre de 
toute forme appropriee a I'usage que Ton veut en faire. 
[0014] La mdchoire de mors peut. par exempte, etre 
realisee sous forme d'une cuiller a pourtour coupant 
dans le cas d'une pince de biopsie. 
[0015] En variante, ta forme de la m&choire peut etre . 
celie d*un mors plat, par exempte pour realiser un effet 
de sen^age ou de dampage. 

[0016] En variante encore, la mSchoire peut se pre- 
senter sous forme d'une lame coupante de ctseau pour 
realiser un instrument de secdonnement 
[0017] En general les deux mors sont symetriques et 
animes de mouvements parfaltement symetriques par 
rapport & un plan passant par I'axe de I'extremite de la 
gaine et I'axe de la pige. 

[0018] Cependant, dans une variante, I'un des mors 
peut etre realise de fagon k raster fixe en rotation et 
n*§tre anime que d'un mouvement de coulissement rec- 
tiligne pendant que I'autre est anime d'un mouvement 
de coulissement et de pivotement par rapport & la gaine. 
[0019] Lors de rutilisation, on peut souhaiter que ie 
mors, en s'ecartant, se deplace egalement axialement 
par rapport ^ reiement ^ traitor, par exemple un organe. 
Dans ce cas, la gaine restera fixe par rapport 6 Porgane 
d traitor et le moyen de manoeuvre tel que te cdble sera 
anime d'un mouvemofnt de translation dans la gaine. 
[0020] Au contraire, on peut souhaiter que les mors 
solent animes unlquement d'un mouvement d'ecarte* 
ment et de rapprochement par rapport k Tobjet ou orga- 
ne k traiter et, dans ce cas, c'est I'eiement de manoeu- 
vre qui restera fixe tandis que la gaine sera deplacee 



en translation le long de cet element de manoeuvre al- 
longe. 

{0021 ] A cet effet, reiement de manoeuvre et la gaine 

comportent des moyens adaptes pour respectlvement 
5 jouer tour k tour le rdle de moyens de maintien en po- 
sition de I'un de reiement de manoeuvre ou de ta gaine 
par rapport k I'organe k traiter et le role de moyens de 
deptacement de i'autra. 

[0022] On comprend que Ton a ainsi realise un dispo- 
se sitif de pincement d'une trfes grande sinplicite mecani- 
que et qui comprend un n ombre tres limite de pieces, a 
savoir les deux mors, la pige transversale, la tete qui 
temilne la gaine, et eventuellement un tron^on tubulaire 
rappoite sur I'extremite de la gaine et formant la surface 
IS interne de guidage et recevant, k son extremite, la pige. 
[0023] II en resulte un montage et un demontage fa- 
cile, une sinrpticite d'entretien et une quasi suppression 
des risques de rupture ou de panne. 
[0024] D'autres avantages et caracteristiques de I'in- 
20 vention apparaTtront k la lecture de la description sui- 
vante, faite a titre d'exemple non limitattf et se neferant 
au dessin annexe dans lequel : 

ta figure 1 esit une vue en perspective edatee du 

^ dispositif selon I'invention, 

ta figure 2 est une vue en coupe axiale, dans un 
plan perpendlculaire k la pige, du dispositif, 
ta figure 3 est une vue en coupe axiale du dispositif 
dans un plan axial de la pige, 

30 - ia figure 4 est une vue analogue k la figure 2 en 
position ecartee des mors, 
la figure 5 est une vue en perspective edatee d*une 
variante de realisation du dispositif selon I'inven- 
tion. 

35 - la figure 6 est une vue en perspective d'une variante 
de realisation de I'embout sur lequei les mors sont 
articules ; 

la figure 7 est une vue analogue a celle de la figure 
4 d'un autre mode de realisation de I'invention ; et 
40 • la figure 8 est une vue en perspective d'une variante 
de realisation de reiement tubulaire formant le 
corps de ta pince. 

[0025] La pince k biopsie representee sur les figures 
comporte une gaine allonge 1 a rinterieur de laquelle 
peutse deplacer longitudinalement un cable semi-rigide 
2 dont Tune des extremites, non representee, est reli^ 
a une poignee de manoeuvre de type usuel dans ce 
genre de pince Avantageusement, il est prevu des 
so moyens de maintien en position par rapport k i'organe 
k traiter de I'un ou I'autre de ia gaine et du cSble et des 
moyens de deplacement de celul non maintenu de la 
gaine et du cdble. 

[0026] A son extremite, la gaine 1 presente un ei6- 
S5 ment tubulaire metailique 3, dont la suriace exterieure 
est cylindrique, et qui comporte un passage central de 
section rectangulaire ou can-ee 4. A son extremite eioi- 
gnee de la gaine, la plkce cylindrique 3 est decouple 
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en lorme de cr6neaux de fagon h former deux prolon- 
gements 5 traverses par des trous aiignes 6 dont Faxe 
g6om6trique commun est situ6 I§g6rement au-dessus 
du plan des deux bords plus bas 7 des creneaux. AinsL 
la partle inf6rieure des Irous 6 se sitae sensiblement 
dans le plan de ces bords les plus bas. Dans les trous 
6 est chass^e une pige cylindrique 8 qui s'etend ainsi 
transversalement li Textrdmit^ sup^rieure du passage 
de section carr^e 4. 

[0027] La pince comporte deux mors 9 identiques 
dont les parties fonmant les m&choires proprennent dites 
1 0 s'etendent au-dela de Textremite crenelee de la piece 
tubulaire 3 et pr^sentent, d'une fagon usuelie, des cavl- 
tes 11 bord6es par une Ifevre coupante p6riph6rique 12. 
Les mors 9 se prolongentchacun, a I'interieur de la pife- 
ce 3, par un bras 13 qui passe entre la pige 8 et la sur- 
face interne plane du passage 4 au regard de la pige. 
[002q Le bras 1 3 presente une surface interne 1 4 en- 
gendree par une generatrice perpendiculaire au plan de 
la figure 2 et qui, depute la pige 8, se rapproche progres- 
sivement de Taxe A-A du disposttif Jusqu*a venir prati- 
quementtangentercet axe. Au-dessus de la pige, dans 
la position representee sur la figure 2, la surface 1 4 s'in- 
curve & nouveau en direction de I'axe et cette f ois-ci vers 
le haul de fagon k sensiblement enlourer la pige B com- 
me on le volt bien sur la figure 2. 
[0029] Les bras 1 3 pr6sentent 6galement une surface 
exterieure 15, qui tend 6galement a se rapprocher de 
I'axe A-A lorsque I'on descend vers le bas et qui est telle 
que r^paisseur du bras 13, dans la direction perpendi- 
culaire k I'axe A-A, comprise dans le plan de la figure 2, 
tend progressivement k dimlnuer, cette 6paisseur 6tant 
presque egale k la distance situ6e entre la pige 8 et la 
paroi inteme plane de la pitee 3 au niveau du bord 7. 
[0030] Le bras 13 presente un renflement convexe 
tfextremit6 16 dont la surface exteme 17 a sensible- 
ment la forme d'un cylindre a base circulaire. dont le dia- 
m^tre est un peu inf^rieur a la distance s6parant les 
deux surfaces Internes planes, en regard, de la pl6ce 3. 
Le renflement 1 6 presente, k I'intdrieur, une cavit§ creu- 
se concave 18 non sensiblement sph6rique. Cette ca- 
vity 1 8 est, par exemple, fomri6e, dans le mode de rea- 
lisation des figures 1 a 4, par un canal s'etendant suivant 
I'axe du cylindre d6limitant la surface exteme 1 7. Ainsi. 
I'axe du canal d^limitant la cavity 18 s'etend perpendi- 
culairement k I'axe A-A et parallfelement k la pige 8. 
[0031 ] L'extr6mlt6 du cdble 2 porte un embout 1 9 flx6 
sur le cable et pr6sentanl, k son extr6mlt6 llbre, une t§te 
20 qui est re^ue dans la reunion des deux cavit6s 18 
des deux mors 9. 

[0032] La t§te 20 est non sensiblement sph6rique. El- 
le est sensiblement de revolution autour d'un axe Y-Y 
transversal perpendiculaire a I'axe A-A. Elle est par 
exemple formee par une tete cylindrique s'etendant per- 
pendlculairement k rextremlt6 de I'embout 19. La tete 
cylindrique 20 est fomiee a I'extremite d'une tige 21 de 
plus petit dlam^re que la t§te 20 et qui prolonge axia- 
lementren1bout19. 



[0033] La cavit6 creuse concave 1 8 destin^e 6 la re- 
ception de la tete cylindrique 20 est alors form6e par 
deux canaux de section semi-cylindrique, dont la gene- 
ratrice s'etend parallfelement a la pige B. La. parol late- 
5 rale de chaque canal s'etend en section sur environ 
145^ 

[0034] Des encoches 22 sont menagees axielement 
aux extr6mit6s des renflements 16. Ces encoches 22 
s'etendent perpendiculairement aux canaux 18 et sont 

fo destinies au passage de la tige 21 lorsque les renfle- 
ments 1 6 enserrent la tete 20. 
[0035] La pince comporte de plus un outil auxiliaire 
axial 23 tel qu'un harpon axial s'etendant suivant I'axe 
A-A. Le harpon 23 est f ornie par une tige metallique 24, 

IS qui, k son extremite libre effiiee, comporte des ergots 
25 destines k maintenir le harpon dans les chairs aprfes 
penetration de celui-ci. 

[0036] Le harpon 23 est fixe sur la tete 20 suivant I'axe 
de Tembout 19. II est par exemple visse dans un trou 

20 taraude menage axialement dans I'embout 19. 

[0037] En outre, la pige 8 comporte un passage 26 
menage axialement destine k la circulation de la partle 
courante du harpon 23. Comme represente sur les figu- 
res 1 & 4, le passage 26 est fomie par un pergage trans- 

25 versal menage dans t'epaisseur de la pige 8. 

[0038] Les mors 9 cornportent interieurement dans 
leur zone de liaison aux bras 13 des canaux axlaux 27A 
pour la reception du harpon 23 lorsque la pince est re- 
femiee. De meme. des canaux axiaux 27B sont prevus 

30 sur les bras 13 dans leurs zones de liaison aux protu- 
berances 16. 

[0039] Pour le montage, les deux mors 9 sont places 
convenabiement sur la tete 20 puis ils sont introduits 
dans la piece 3 et on met enfin en place la pige 8. 

35 [0040] Lorsque, partarit de la position de pince fer- 
mee, representee sur les figures 2 et 3, on repousse le 
cable vers le haut, dans le sens de la fleche. la tete 20 
repousse les deux mors 9 vers le haut, de sorte que, 
rapidement. \es surfaces 1 4, qui viennent glisser sur la 

40 pige 8. produisent un effet de rampe qui tend a ecarter 
les deux bras 13 en les faisant plvoter autour de la tete 
20, tout en maintenant les deux renflements 16 assem- 
bles autour de la tete du fait que ces extremites restent 
guidees dans le passage carre 4. 

45 [0041] Ce mouvement de basculement des bras est 
progressivement autorise du fait de rinclinaison de la 
surface exteme 1 5 des bras qui evite un coincement et 
guide les bras au fur et k mesure que ceux-cl montent 
au-dessus des rebords 7, En fin de parcours le mouve- 

50 ment est an-ete par la presence de la pige et les deux 
mors 9 se trouvent en position d'ouverture maximaie re- 
presentee sur la figure 4 

[0042] La fermeture des mors s'effectue en manoeu- 
vrant le cable 2 dans le sens oppose k celui de la fleche. 
55 [0043] l-a longueur du harpon 23 est adaptee afin 
que, lorsque les mors de la pince sont refermes, I'extre- 
mite libre du harpon arrive sensiblement k I'extremite 
avant des mors tout en permettant que le harpon soft 
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compietement re9u k hnterieurde la pince. 
[0044] Au contraire. lorsque la pince est en position 
ouverte. comme represente sur la figure 4, 1'embout 19 
etant avance vers la pige 8, Textremlte libre du harpon 
23 fait saillie de quelques millimetres par rapport aux 
extremltes des mors. AinsI, dans cette position, le har- 
pon peut penetrer dans les chairs de I'organe sur lequel 
la biopsle doit dtre pratiquee. 
[0045] Apres enfoncement du harpon, lorsque rop§- 
rateur tire ie cdble 2 k I'intdrieur de la galne 1 , le harpon 
solidement ancre par les ergots 25 k I'int^rieur des 
chairs de I'organe, entraine une partie de celui-ci entre 
tes mors 9. Le coulissement du harpon 23 est rendu pos- 
sible par la presence du passage 26. Sous Paction de 
la traction du cdble 2, les mors 19 en se rapprochant 
sectionnent les chairs au-deld de I'extremit^ libre du 
harpon. Ainsi, la partie de I'organe retenue autour du 
harpon est desolidarisee de I'organe et est malntenue 
prisonniere dans les cavit^s 11 des mors. 
[0046] On comprend qu'on a aInsi r6alls§ une pince 
k biopsle composee rfun tres petit nombre d'elements 
et dont la simplicity mecanique penmet de supprimer 
pratiquement tout risque de panne. En outre, les efforts 
m^niques sur une telle pince, qui peut §tre tr^s mi- 
nlaturis6e. sont parfaitement r6partis. 
[0047] De plus, dans le mode de realisation des figu- 
res 1 d 4, apr^s engagement de la t6te cylindrique 20 
entre les renflements 16, le guidage axial sans rotation 
de la tete 20 est assure par le contact des surfaces cy- 
lindriques 1 7 sur les parols planes d6llmltant le passage 
central 4. Les formes compldmentaires cylindriques de 
la t§te 20 et des canaux 1 8 assurent rarticulation des 
mors. 

[0048] En outre, la t§te de pince k biopsle decrite tct 
pr^ente une faible longueur axiale grace a la simplicity 
de sa construction. Ainsi, elle peut circuler dans des tu- 
bes de guidage presentant de faibles rayons de cour- 
bure sans risque de coincement. 
[0049] En variante, la t§te de pince peut comporter 
des mors asymytriques. dont I'un porte par exemple une 
dent unique et I'autre porte deux dents d^limltant un es- 
pace de reception pour la dent unique du mors compldr 
mentaire lorsque la pince est fennee. 
[0050] Sur la figure 5, est repr^senty un autre mode 
de realisation du dispositif decrit en regard des figures 
164. 

[0051] La variante de realisation de la figure 5 ne dif- 
fere de ceile des figures 1 a 4 qu'en ce qui conceme la 
pige transversale et la fonme des renflements 16 et en 
particulier la forme des cavites creuses concaves qu'ils 
deiimitent. 

[0052] Dans ce mode de realisation, les deux mors 9 
sont identiques. Le renflement 16 de chacun d'eux est 
forme par un oeillet 26 a parol laterale exterleure cylin- 
drique. Chaque oeillet dellmite interieurement un con- 
duit cylindrique creux 29. Uaxe commun des oeillets 
s'etend parall^lement aux generatrices des surfaces in- 
ternes 14. c*est-d-dire parall^lement k la pige 8. Chaque 



oeillet s'etend a f exu^emite d*un bras 13 dans le prolon- 
gement tfune face laterale correspondante. La longueur 
axiale (suivant I'axe de la pige 8) de chaque oeillet est 
sensiblement egale au tiers de la largeur du bras 13. 

5 [0053] Dans fappareil assemble, les extremltes cylin- 
driques de la tete 20 sont revues dans les conduits cy- 
lindriques creux 29 des oeillets, ce qui assure rarticula- 
tion des mors par rapport k Tembout 1 9. 
[0054] Suivant encore une autre variante non repre- 

10 sentee. la protuberance 1 6 de chaque bras est formee 
sur la nwitie de la largeur de chaque bras 1 3 par un 
oeillet d*extremlte prolonge par un tronfon en forme de 
canal analogue au canal 18 des figures 1 & 4. 
[0055] Dans ce mode de realisation. Torgane trans- 

r5 versal 8 est forme par deux demi-piges coaxiales 40A, 
40B portees chacune par un prolorigement 5. Le pas- 
sage est alors delimite par lintervatle fonne entre les 
deux deml-plges 40A, 40B. 

[0056] Sur la figure 6 est representee une variante de 

20 realisation de Tembout 19 pouvant etre mis en oeuvre 
dans une pince telle que decrite en regard des figures 
16 4 d'une part et de la figure 5 d'autre part. 
[0057] La tete 20, de fonne sensiblement cylindrique 
sur les figures precedentes, est remplacee sur la figure 

25 6 par une tdte 30 non cylindrique mats de revolution 
autour de raxe Y-Y qui s'etend perpendiculairement k 
raxe A-A de la pince. Sur la figure 6, la tete 30 a une 
forme d'ollve et presente deux extremltes retrecies. La 
tete 30 est de revolution autour de I'axe Y-Y et est en- 

30 gendree par un arc de cercle. 

[0058] Avec une tete telle que representee sur la fi- 
gure 6, les cavites creuses concaves portees par les 
mors 9, et formees par les canaux 18 ou les conduits 
de revolution 29, ont des prof lis compiementalres k celui 

35 de la tete 30. AinsI, les canaux 1 8 sont non pas engen- 
dres par une generatrice rectiligne, mais par un arc de 
cercle analogue k Tare deftnissant la parol de la tete 30. 
De meme, les passages 29 ont une section progress!- 
vement decroissante vers Texterieur de la pince et sont 

40 engendres par un arc de cercle de courbure analogue 
k rare de cercle engendrant la tete 30. 
[0059] On comprend que la tete 30 peut prendre des 
proflls tres differents pourvu que celle-ci soit generale- 
ment de revolution autour de I'axe Y-Y s'etendant per- 

^5 pendiculairement k I'axe A-A de la pince. AInsi, la cour- 
be engendrant la tete 30 de revolution peut §tre queh 
conque. 

[0060] Le prof ii interieur des canaux 1 8 ou des con- 
duits 29 est adapte en consequence et presente une 
50 tome de revolution compiementaire k celle de la tete 
portee par Tembout 1 9. 

[0061 ] Dans tous les cas, la f omie ellongee de la tete 
autour de laquelle s'articulent les mors garantit une Fixite 
axiale deceux-ci par reipport a la piece 3. 
55 [0062] En variante non representee, la tete est sphe- 
rique et forme une rotule. Dans ce cas, les renflements 
1 6 comportent une cavite spherique sensiblement com- 
piementaire pour la reception de la tete. Les.nru>rs sont 
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alors libres en rotation par rapport ^ I'axede I'embout 1 9. 
[0063] Suivant encore une variante de realisation du 
dispositif representee sur la figure 7, la gaine 1. et en 
partlculier sa surface exterieure, sent r6alisees en un 
mat6riau 6lectriquenienl isolant. En outre, les deux 
more 9 sort r6alis6s dans un mat6riau conducteur de 
r6lectricit6 et comportent des moyens de connexion h 
une source de potentiel, Ces moyens de connexion sont 
par exemple fonn6s par des fils conducteurs isoles 50 
dont une extr6mtt6 est soud6e sur les mors et dont la 
longueur s'6tend suivant la longueur de la gaine 1 , Ces 
fils s'etendent dans I'espace inter-paroi d6nmile entre la 
gaine 1 etie cable 2. 

[0064] Lors de I'utilisation du dispositif, I'etablisse- 
ment d'une difference de potentiel entre d'une part les 
more mdtaliiques en contact avec les chairs du patient 
et rfautre part une electrode appliquee sur le corps du 
patient pennet une coagulation des chairs dans la partle 
en contact avec les more de la pince. 
[0065] En variante, les deux more sont Isolds 6lectrl- 
quement Tun de I'autre et sont reiies a des sources de 
potentlels differentes de sorte qu'une difference de po- 
tentiel peut etre etablie entre les deux more. Un tel dis- 
positif pemnet 6galement une coagulation des chaire en- 
serrdes entre les deux mors. 

[0066] Dans ce cas, I'embout 1 9 et la pige 8 sont rea- 
lises en un mat6riau Isolant te! que de la c6ramique. 
[0067] En outre, seule une plage limitee des mors en- 
trant en contact avec les chairs du patient peut §tre con- 
ductrice de I'6leclricit6, le reste de la stmcture des mors 
etant realise dans un materiau isolant. 
[0068] Sur la figure 8 est representee une variante de 
realisation de reiementtubulaire deslgn6 par la referen- 
ce generale 3. 

[0069] Dans ce mode de realisation, I'organe trans- 
vereal designe par la reference generate 8 est f omi6 de 
deux protuberances BOA, BOB f aisant saillie dans le pas- 
sage central 4 de section carree. 
[0070] Les protuberances BOA, BOB sont venues de 
matiere avec I'eiement tubulaire 3. Elles sont pertees 
par les surfaces en regard des prolongements B. Elles 
sont situees legerement au-dessus du plan ddfini par 
les deux bords plus bas des creneaux 7. 
[0071] Les protuberances BOA, BOB sont sym6triques 
par rapport a Taxe de la pince. Elles delimitent chacune 
une rampe S2A, B2B. dont la nomnale et orientee vers 
I'avant de la pince. Les rampes 62A, B2B sont det inies 
chacune lateralement par des flancs s'etendant paral- 
lelement ^ I'axe de la pince. 

[0072] Ason extr6mite arriere, dans sa region de hau- 
teur maximale. chaque protuberance est bordee par 
une surface laterale seml-cyllndrique notee B4A, B4B 
dont la generatrice s'6tend perpendiculalrement k I'axe 
de la pince. Les surfaces laterales seml-cyllndriques 
64A, B4B torment des epaulements d6flnlssant des sur- 
face's de came pour les surfaces internes 14 des bras. 
U hauteur des surfaces 64A, 64B est senslblement 
egale h 0,1 nvn pour une pince dont le dlam^tre exteme 



est de 2 mm. 

[0073] Dans une pince h biopsie comportant rei6ment 
tubulaire 3, les autres organes sont identiques k ceux 
decrits en regard, par exemple, de la figure 1 . 
5 [0074] Pour I'assemblage rfune telle pince, les bras 
1 3 sont engages de part et d'autre de la t§te 20. La tete 
20 et les renflements convexes d'extremite 16 des bras 
sont inUoduils dans le passage 4 depuis I'extremite 
avant de I'eiement tubulaire 3. Lors de leur introduction, 
10 les bras 13 entrent en contact avec les rampes 52A, 
62B, ce qui provoquent recartement des prolongements 
6, par defonmation eiastique de ceux-ci. Ainsi. cette de- 
formation de I'extremite avant de reiementtubulaire 3 
pemiet I'introduction des renflements tfextr6mit6 16. 
IS [0075] Aprfes un enfoncement sufTisant des bras 13 
dans le passage 4, les protuberances BOA, BOB sont re- 
9ues entre les surfaces intemes 14 des bras. Les pro- 
tuberances assurent alore d'une part la retenue des 
bras 13 partiellement a I'interieur du passage 4, et 
20 tfautre part recartement des more tore du deplacement 
de I'embout 19 vera ravant. 

[0076] On con9oit qu'avec un element tubulaire 3 tel 
que represente sur ia figure 8, recartement des more 
est assure par les protuberances venues de matiere. ce 
25 qui reduit le nombre total de pieces de la pince et permet 
un assemblage plus rapide de celle-ci. 
[0077] De plus, comme dans les modes de realisation 
precedents, un passage est menage entre les deux pro- 
tuberances, ce qui petmel racheminement d'un outll 
30 auxiliaire entre les deux more, 

[0078] Avantageusement. reiement tubulaire repre- 
sente sur la figure 8 peut etre nr^is en oeuvre avec un 
embout 1 9 dont la tete est sph6rique et forme une rotule. 
Dans ce cas, les renflements 1 6 comportent une cavlte 
35 spherique pour la reception de la tete. 

[0079] On comprend qu'avec une pince, qui est d6- 
pourvue de biellette ou autre m6canisme complexetai- 
sant saillie dans certaines positions au dehore de I'en- 
veloppe generalement cyiindrique de la pince, il est pos- 
40 sible que la gaine isolante 1 soit disposee tres en avant 
sur reiement tubulaire 3, de sorte que la gaine recouvre 
compietement celul-ci et que seuls les more conduc- 
teure soient exposes. 

[0080] Enfin, suivant encore une autre variante, les 
45 more 9 comportent sur leur face laterale exterieure des 
reliefs, notamment des crochets ou des rugosites des- 
tines h la saisie d'organes creux. Un tel dispositif est 
notamment destine au retrait de debris de catheter dans 
une velne ou une artfere. Le dispositif fonctionne alore 
so comma un ecarteur et pemiet la saisie d'objets creux 
lorsque les mScholres, aprfes introduction d l*etat resser- 
r6, sont ecartees 6 I'interieur de celul-cl el que les reliefs 
sont en contact avec la surface Interne de I'objet creux. 



55 



Revendicatlons 

1 . Apparell de pincement, notamment du type pince k 
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biopsie, comprenant, a Textremite d*une gaine (1 , 
3) rigide ou non, dans laquetle peutcoulisser un Ele- 
ment allonge de manoeuvre (2), de prdfdrence un 
cable, deux mors (9), dont I'un, au molns, est sus- 
ceptible de s'ecarter et de se rapprocher de i'autre, s 
lorsque ledit element de manoeuvre (2) coulisse 
axialement dans i'extremrte de la gaine (1 , 3), ie ou 
lesdits mors (9) prdsentant, dans te prolongement 
d'une partie de mors taisant office de machoires 
proprement dites (10), un bras (13) se rapprochant io 
progressivement de I'axe (A-A) de la gaine (1 , 3) de 
fagon d former une premiere surface indinee (14). 
Interne, se rapprochant progressivement dudlt axe 
(A-A) et fatsant face a celui-ci, une deuxieme sur- 
face ihcliri'6e (15), exteme, se rapprochant egale- ^5 
ment progressivement dudit axe (A-A) et faisant fa- 
ce d la surface Interne de I'extremite de la gaine (1 , 
3), ledtt bras (1 3) presentant un renflement convexe 
(16) susceptible de giisser senslblement centre la- 
dite surface inteme de rextr§mlt6 de la gaine ( 1 , 3) , 20 
ledit renflement (16) presentant, au regard dudit 
axe (A-A), une cavite creuse concave (18 ; 29), la- 
dite gaine (1.3) presentant, vers son extremrte au- 
deld de laquelles'^tend ladite mdchoire proprement 
dite (1 0). un 6ldment transversal (8) , tel qu'une pige, 2s 
contre lequel vient giisser ladite surface interne (1 4) 
dudit bras (13), ledit 6l^ent allonge de manoeuvre 
(2) se terminant par une t§te (20 ; 30) logee dans 
ladite cavit6 creuse concave (1 8 ; 29), de sorte que 
lorsque ledit 6l6ment allonge de manoeuvre (2) est so 
d^plac^ vers i'extremite libre de la gaine (1 , 3), il 
repousse ledit mors (9) au-detd de rextr6mit6, ame- 
nant ainsi la surface inteme (14) dudit bras (13), qui 
glisse sur ledit element transversal (8) , a pivoter par 
" effet de rampe, en 6cartant la machoire du mors de 35 
('autre machoire, ledit ^artement ^tant autoris6 par 
I'indinaison de ladite surface exteme (15) qui sort 
de I'extremite de la surface interne de la gaine (1 , 
3), ledit renflement (16) du bras pivotant, dans ce 
mouvement, autour de ladite tete (20 ; 30) tout en 40 
restant guid6 dans ladite gaine (1 . 3). Ie mouvement 
inverse de I'element de manoeuvre (2) provoquant 
Ie rapprochement du mors par un mouvement in- 
verse caracterise en oe que ledit 6l6ment trans- 
versal (8) comporte un passage (26) d'axe sensi- 45 
blement parall&le d I'axe (A-A) de la gaine (1 . 3) per- 
mettant I'acheminement d'un outll auxlllaire (23) en- 
tre les deux mors (9). 

2. Appareil seton la revendication 1, caracterise en 50 
ce que ledit 6l^ent transversal (8) comporte une 
interruption formant ledit passage eten ce que ledit 
element transversal est forme par deux demi-piges 
coaxiales (40A, 40B) port^es par I'extremite de la 
gaine (1.3). ss 

3. Appareil selon la revendication 1, caracterise en 
ce que ledit ^I6ment transversal (8) comporte un 



pergage (26) fomnant ledit passage, lequel pergage 
s'6tend senslblement perpendiculairement k I'axe 
de I'element transversal (8). 

4. Appareil selon la revendication 1 , caracterise en 
ce que ledit element transversal (6) comporte deux 
protuberances (50A, SOB) qui sent venues de ma- 
ti^re avec ladite gaine (1 . 3) et font saiilie depuis la 
surface inteme de Textremitd de la gaine (1 , 3). 

5. Appareil selon la revendication 4, caracterise en 
ce que cheque protuberance (50A, 508) deiimite 
une rampe (52A, 52B) dont la nonnale est orieht^e 
vers Textremite de la gaine (1.3), chaque rampe 
(52A, 528) etant prolongee'par'un ^paulement 
(54A. 546) pour Ie glissement de ladite surface in- 
teme (14) dudit bras (13) associe. 

6. Appareil selon Tune quelconque des revendications 
pr^cedentes, caracterise en ce qu'il comporte un 
outil auxlllaire (23) passant au travers du passage 
(26) de I'element transversal (8). 

7. Appareil selon la revendication 6, caracterisd en 
ce que ladite tete (20) est proiongee suivant I'axe 
(A-A) de la gaine par ledit outil auxiliaire (23) qui est 
solidaire de celie-d, lequel outD est regu mobile en 
translation dans ledit passage (26) de reidment 
transversal (8) lors dudeplacement de rei6ment de 
manoeuvre (2) dans fea gaine (1 , 3). 

8. Appareil selon la revendication 7, caracterise en 
ce que ledit outil auxiliaire (23) est une tige rigide 
(24) effiiee d son extremity et formant un harpon 
(23). 

9. Appareil selon la revendication 8, caracterise en 
ce que la tige (24) est vissee dans un trou taraude 
de ladite t§te (20). 

10. Appareil selon I'une quelconque des revendications 
precedentes, caracterise en ce que lesdites ma- 
choires (10) comportent exterieurement des reliefs 
adaptes pour la saisie d'un objet creux lorsque les- 
dites machoires sont ecarfdes dans ledit objet 
creux. 

1 1 . Appareil selon Tune quelconque des revendications 
precedentes, caracterise en ce que Telement de 
manoeuvre (2) et la gaine (3) comportent des 
moyens adaptes pour respectivement jouer tour k 

— tour Ie role de moyens de maintlen en position de 
run de rei§ment de manoeuvre (2) ou de la gaine 
(3) par rapport a I'organe k traitor et le r61e de 
moyens de deplacement de i'autre. 

12. Appareil selon i'une quelconque des revendications 
pr6c6dentes, caracterise en ce que lesdits mors 
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sont isoles electiiquement de ladite surface ext6- 
rieure de la gaine (1, 3) et en ce que lesdits mors 
(9) comportent des moyens de connexion a une 
source de potentiel. 

13. Appareil selon la revendication 12, caracterise en 
ce que ies deux mors (9) sont Isolds eiectriquement 
t'un de rautre et comportent des moyens de liaison 
k des sources de potentiets diffdrents. 

14. Appareil seion I'une quelconque des revendications 
precedentes, caracterise en ce que ladite tete (20, 
30) et ladite cavit6 creuse concave (18, 29) sont 
-sph6riques et fomient une rotule pour I'articulation 
des mors (9). 



Claims 

1. Forceps instrument, in particular of the biopsy-tor- 20 
caps type, comprising, on the end of an optionally 
rigid sheath (1,3), In which may slide an elongate 
maneuvering element (2), preferably a cable, two 
jaw-pieces (9), one of which, at least, is capable of 
being moved away from and of being moved toward 2S 
the other when said maneuvering element (2) slides 
axially in the end of the sheath (1,3), characterized 
In that said jaw-piece or jaw-pieces (9), having, in 
the extension of a part of the jaw-pieces acting as 
the jaws proper (10). an arm (13), going progres- so 
sively toward the axis (A-A) of the sheath (1 , 3) so 
as to form a first, Intemal, incliried surface (14)^ go- 
ing progressively toward said axis (A-A) and facing 
the latter, a second, external, inclined surface (15), 
also going progressively toward said axis (A-A) and 3S 
facing the intemal surface of the end of the sheath 
(1, 3), said amn (13) having a convex excrescence 
(16) capable of sliding substantially against said in- 
temal surface of the end of the sheath (1 , 3). said 
excrescence (16) having, facing said axis (A-A), a ^ 
concave hollow cavity (18; 29), said sheath (1 , 3) 
having, near its end beyond which said jaw proper 
(10) extends, a transverse element (8), such as a 
rod against which said intemal surface (14) of said 
arm (1 3) slides, and said elongate maneuvering el- 45 
ement (2) terminating in a head (20; 30) housed in 
said concave hollow cavity (18; 29) so that, when 
said elongate maneuvering element (2) Is moved 
toward the free end of the sheath (1 , 3), it pushes 
said jaw-piece (9) back beyond the end, thus caus- ^ 
Ing the intemal surface (14) of said amn (1 3), which , . 
slides over said transverse element (8), to pivot by 
a ramp effect, moving the jaw of the jaw-piece away 
from the other jaw, said movement away being al- 
lowed by the inclination of said extemal surface (15) ss 
which protrudes from the end of the internal surface 
of the sheath (1, 3), said excrescence (16) of the 
arm pivoting, during this movement, about said 



head (20; 30) while still being guided in said sheath 
(1, 3), the reverse movement of the maneuvering 
element (2) causing the jaw-piece to move closer 
by a reverse movement, characterized in that said 
transverse element (8) includes a passage (26) of 
axis substantially parallel to the axis (A-A) of the 
sheath (1,3), for putting an auxiliary tool (23) be- 
tween the two jaw-pieces (9). 

2. Instrument according to Claim 1 , characterized In 
that said transverse element (8) includes an inter- 
ruption fomn ing said passage, and in that said 
transverse element is tomied by two coaxial half- 
rods (40A. 40B) canied by the end of the sheath (1 . 
3). 

3. Instrument according to Claim 1 , characterized in 
that said transverse element (8) Includes an orifice 
(26) fonning said passage, which orifice extends 
substantially perpendicuiarto the axis of the trans- 
verse element (8). 

4. Instrument according to Claim 1 , characterized In 
that said transverse element (8) has two protuber- 
ances (50A, SOB) which are integral with said 
sheath (1, 3) and project from the internal surface 
of the end of the sheath (1 , 3). 

5. Instrument according to Claim 4, characterized in 
that each protuberance (50A, 508) delimits a ramp 
(52A, 52B) whose normal is directed toward the end 
of the sheath (1 , 3), each ramp {52A, 52B) being 
extended by a shoulder (54A, 54B) for the sliding of 
said intemal surface (14) of said associated amn 
(13). 

6. Instrument according to any one of the preceding 
claims, characterized in that it includes an auxil- 
iary tool (23) passing through the passage (26) of 
the transverse element (8). 

7. Instrument according to Claim 6, characterized in 
that said head (20) is extended along the axis (A-A) 
of the sheath by said auxiliary tool (23), which is se- 
cured to it, which tool is accommodated such that it 
can move in translation in said passage (26) of the 
transverse element (8) when the manoeuvring ele- 
ment (2) is moved in the sheath (1 , 3). 

8. Instrument according to Claim 7, characterized In 
that said auxiliary tool (23) is a rigid shaft (24) ta- 
pered at its end and forming a barb (23). 

9. Instrument according to Claim 8, characterized in 
that the shaft (24) is screwed into a threaded hole 
in said head (20). 

10. Instrument according to any one of the preceding 
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claims, characterized in that said jaws (10) have 
reliefs on the outside designed for gripping a hollow 
object when said jaws are moved apart in said hol- 
low object. 

11. Instrument according to any one of the preceding 
claims, characterized in that the manoeuvring el- 
ement (2) and the sheath (3) include means which 
are designed to act, in tum, as means of holding 
one of the manoeuvring element (2) and the sheath 
(3) in position with respect to the organ to be treated 
and as means of moving the other of these, respec- 
tively. 

12. Instrument according to any one of the preceding 
claims, characterized in that said jaw-pieces are 
electrically insulated from said outer surface of the 
sheath (1,3), and in that said jaw-pieces (9) have 
means for connection to a source of potential. 

13. Instrument according to Claim 12, characterized in 
that the two jaw-pieces (9) are electrically insulated 
from one another and have means for connection 
to sources of different potentials. 

14. Instrument according to any one of the preceding 
claims, characterized In that said head (20, 30} 
and said concave hollow cavity (1 8, 29) are spher- 
ical and form a ball-and-socket joint for the articu- 
lation of the jaw-pieces (9). 



PatentansprOche 

1. Klemmvorrichtung, insbesondere der Biopsiezan- 
genart, mit am Ende einer gegebenenfalls starren 
Hulle (1, 3), in der ein langliches Betatigungsele- 
ment (2). vorzugsweise ein Kabel, gleiten kann, 
zwei Spannbacken (9), von denen mindestens eine 
sich von der anderen entfernen und sich ihr ndhem 
kann, wenn das BetStlgungselement (2) axial in 
dem Ende der Hulle (1 , 3) gleitet, wobel die Spann- 
backe(n) (9) in der Vertangenjng eines Spann- 
backenteils. der als die eigentlkjhen Klemmbacken 
(10) fungiert. einen Arm (13) aufweist (aufweisen). 
der sich der Achse (A-A) der Hulle (1 , 3) allmahlich 
nahert, urn eine erste genelgte Innenfiache (14) zu 
bilden, die sich der Achse (A-A) allmahlich nahert 
und zu Ihr weist, wobel eine zweite geneigte AuBen- 
flache (15) sich ebenfalls der Achse (A-A) allmah- 
lk:h nahert und zu der Innenflache des Endes der 

- - Hulle (1 , 3) weist, wobei der Am (-1 3) eine konvexe 
Verdickung (16) aufweist, die im Wesentlichen an 
der Innenflache des Endes der Hulle (1 , 3) gleiten 
kann, wobei die Verdickung (16) gegenOber der 
Achse (A-A) einen konkaven Hohlraum (1 8; 29) auf- 
weist und die Hulle (1,3) gegen ihr Ende, hinter dem 
steh die elgentltehe Klemmbacke (10) erstreckt, ein 



Querelement (8), wie zum Beispiel einen Stab, auf- 
weist, an dem die Innenflache (14) des Arms (13) 
gleitet, wobei das tangltehe Betatigungselennent (2) 
mlt einem Kopf (20; 30) abschfieBt, der in dem kon- 

5 kaven Hohlraum (1 8; 29) untergebracht ist, so dass 
das langliche Betatigungselement (2) bei seiner 
Verschiebung zu dem freien Ende der HQlle (1, 3) 
hin die Spannbacke (9) uber das Ende hinaus 
schiebt und so die Innenflache (14) des Arms (13), 

10 die auf dem Querelement (8) gjeitet, dazu veran- 
lasst, durch Rampenwirkung zu schwenken, wobei 
die Klemnnbacke der Spannbacke von der anderen 
Spannbacke entfemt wird, wobei das Entfernen 
durch die Neigung der AuBenflache (15). die aus 

15 dem Ende der Innenflache der Hulle (1 . 3) heraus- 
Iritt, gestattet wird, wobei die Verdckung (16) des 
Ami bei dieser Bewegung um den Kopf (20; 30) 
schwenkt und dabei welterhin in der Hulle (1 . 3) ge- 
fuhrt wird, wobei die umgekehrte Bewegung des 

20 Betatigungselements (2) das AnnShem der Spann- 
backe durch eine umgekehrte Bewegung bewirkt, 
dadurch gekennzeichnet, dass das Querelement 
(8) einen Durchgang (26) mit im Wesentlichen par- 
allel zur Achse (A-A) der Hulle (1, 3) veriaufender 

25 Achse aufweist, der die Zufuhrung eines zusatzli- 
chen Werkzeugs (23) 2wischen den beiden Spann- 
backen (9) gestattet. . 

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
30 zelchnet, dass das Querelement (8) eine Unterbre- 

chung aufweist, die d^n Durchgang bildet, und dass 
das Querelement durch zwei koaxiale Halbstabe 
(40A, 40B) gebildet wird, die durch das Ende der 
HQlle (1 , 3) getragen warden. 

35 

3. Vorrichtung nach Anspruch 1 , dadurch gekenn- 
zeichnet, dass das Querelement (8) mit einer Boh- 
rung (26) versehen ist, die den Durchgang bildet, 
wobei sbh die Bohrung im Wesentlichen senkrecht 

40 zur Achse des Querelements (B) erstreckt. 

4. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zelchnet, dass das Querelement (8) zwei Vor- 
sprOnge (50A, 50B) aufweist, die einstuckig mit der 

45 Hulle (1 , 3) ausgebildet sind und von der Innenfla- 
che des Endes der Hulle (1. 3) vomagen. 

5. Vorrichtung nach Anspoich 4. dadurch gekenn- 
zelchnet, dass jeder Vorspmng (50A, 50B) eine 

50 Rampe (52A, 62B) begrenzt, deren Normale zum 
Ende der Hulle (1 , 3) ausgerichtet ist, wobei jede 
—Rampe (52A. 52B) durch eine Schulter (54A. 54B) 
zum Gleiten der Innenflache (14) des zugehdrigen 
Arms (13) vertangert ist. 

55 

6. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden An- 
spruche, dadurch gekennzeichnet, dass sie ein 
zusdtzttehes Wericzeug (23) aufweist. das steh 
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durch den Durchgang (26) des Querelements (8) 
eretrecW. 

7. Vorrichtung nach Anspruch 6. dadurch gekenn- 
zelchnet, dass der Kopf (20) durch das zusatzliche 5 
Werkzeug (23), das mit Ihm einstiickig ausgeblldet 

ist, entlang der Achse (A-A) der HQIIe veriangert 1st, 
wobei das Werkzeug bei der Verschiebung des Be- 
tatigungselements (2) in der Hulle (1 , 3) translate- 
risch bewegllch in dem Durchgang (26) des Quer- io 
elements (8) aufgenommen wlrd. 

8. Vorrichtung nach Anspruch 7. dadurch gekenn- 
zeichnet, dass das zusatzliche Werkzeug (23) eine 
stan-e Stange (24) ist, die an ihrem Ende konisch is 
zulauft und ein Hakenglied (23) bildet. 

9. Vorrichtung nach Anspruch 8, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass die Stange (24) in ein Gewindeloch 
des Kopfs (20) geschraubt ist. 20 

10. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden An- 
spriiche, dadurch gekennzeichnet, dass die 
Klemmbacken (10) auBen Erhohungen aufweisen, 

die zum Ergreifen eines hohlen Objektes, wenn die 2S 
Spannbacken In dem hohlen Objekt gespreizt wer- 
den, ausgefOhrtslnd, 

11. Vorrfchtung nach einem der vorhergehenden An- 
sprOche, dadurch gekennzeichnet, dass das Be- 30 
tatigungselement (2) und die Hulle (3) Mittel aufwei- 
sen, die dazu ausgefuhrt sind, nacheinander als 
Mittel zum Festhalten entweder des Betatigungs- 
elements (2) Oder der Hulle (3) in Position bezQglich 
des zu behandelnden Organs bzw. als Mittel zur 35 
Verschiebung des jeweils anderen Glieds- der Hulle 
Oder des Betattgungselements- zu wirken. 

12. Vorrfchtung nach einem der vorhergehenden An- 
spruche, dadurch gekennzeichnet, dass die 

Spannbacken von der AuBenf ISche der Hulle (1 , 3) 
elektrisch isoiiert sind und dass die Spannbacken 
(9) Mittel zum Anschluss an eine Spannungsquetle 
aufwelsen. 

13. Vorrfchtung nach Anspruch 12, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass die beiden Spannbacken (9) elek- 
trisch voneinander isoiiert sind und Mittel zur Ver- 
bindung mit verschledenen Spannungsquellen auf- 
welsen. 

14. Vorrfchtung nach einem der vorhergehenden An- 
spriiche, dadurch gekennzeichnet, dass der Kopf 

(20, 30) und der konkave Hohiraum (18, 29) kugel- 
f onnig sind und ein Kugelgelenk fur das Gelenk der 
Spannbacken (9) bilden. 
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FIG.3 
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